
 

 

Release Note 

EYESEE Cloud Version 1.27 

Septembre 2026 



 

2 

Release note| EYESEE Cloud Version 1.27 

Afin d'enrichir votre expérience EYESEE et en assurer une amélioration constante, nous avons intégré 
de nouvelles fonctionnalités et effectué des mises à jour au sein de l'application EYESEE Cloud. 

Les améliorations concernées par la livraison de la version 1.27 du mois de septembre 2026 sont les 
suivantes. 

Table des contenus : 

1. Interface & ergonomie 

2. Missions 

3. Acquisitions 

4. Faces 

5. Inventaire  



 

3 

 

1. Interface & ergonomie : 

 

— Nouveautés 

✔ Nouvel onglet « Avancement inventaire » : un onglet unique regroupe maintenant le rapport client 
(rebaptisé « Avancement inventaire »), la vue entrepôt et la structure de l'entrepôt, jusqu'ici réparties 
dans le tableau de bord et d'autres écrans. 

 

 

 

 

✔ Ajout de fichiers par glisser-déposer : partout où un fichier peut être ajouté dans le cloud, le bouton 
d'import est remplacé par une zone de glisser-déposer. 
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✔ Icônes de statut et infobulles : les statuts et états sont désormais illustrés par des icônes, et des 
infobulles complètent les noms de colonnes abrégés pour en faciliter la lecture. 

 

 

 

 

✔ Changement de répertoire des missions : pour déplacer une ou plusieurs missions, il suffit de les 
sélectionner puis de cliquer sur le bouton dédié (encadré ci-dessous). 
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✔ Informations du répertoire repliables : le bloc d'informations liées à un répertoire peut être ouvert 
ou fermé, pour gagner en lisibilité lorsque la liste des missions est longue. 

 

 

 

 

✔ Enregistrement des palettes : sur une mission exécutée, le bouton de sauvegarde d'une palette a 
été repositionné pour rester accessible sans avoir à faire défiler la fiche. 

Avant le bouton était positionné tout en bas. 
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2. Missions : 

 

— Nouveautés 

✔ Affichage orthophoto : lors de la visualisation des nouvelles exécutions de mission, un mode 
d'affichage orthophoto est disponible dans les options de visualisation. Les photos sont assemblées 
pour reconstituer la face complète. 

 

 

Au survol d'une photo, le nom de son emplacement s'affiche ; un clic ouvre le détail de 
l'emplacement.  
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✔ Zoom sur les photos : dans la vue d'exécution d'une mission, les photos d'un emplacement peuvent 
être agrandies sans avoir ni à les télécharger ni à les ouvrir dans un nouvel onglet. 

 

La molette de la souris (ou le geste à deux doigts) permet de zoomer et dézoomer, et un double-
clic ajuste le zoom de l'image. La navigation entre les photos se fait en cliquant sur les miniatures. 

 

✔ Date de dernière exécution : dans la vue missions, la date de la dernière exécution est affichée à 
côté de chaque répertoire, ce qui facilite la recherche des missions récentes. 
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✔ Emplacements vides forcés à EMPTY : à la création d'une mission ponctuelle, les attendus laissés 
vides dans le fichier sont automatiquement remplacés par la valeur EMPTY. 

 

 

✔ Analyse automatique étendu aux erreurs : un nouveau critère dans le paramétrage du client 
permet de proposer l'analyse des photos sur les acquisitions en erreur, et plus seulement sur les 
NO_SCAN. L’analyse automatique via le cloud ne reprend que les acquisitions qui n'ont pas été 
modifiées par les utilisateurs. 

 

 

✔ Recherche OCR : un critère de paramétrage du client permet également d'analyser les photos par 
OCR. Pour les NO_SCAN et les erreurs, l'OCR s'enclenche lorsque l’analyse automatique n'a rien 
trouvé. 
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3. Acquisitions : 

 

— Nouveautés 

✔ Clonage des groupes d'acquisitions : un groupe d'acquisitions peut désormais être cloné. Il est 
exporté depuis le groupe d'origine, puis importé dans l'espace client de destination en ajoutant le 
fichier ou simplement en renseignant un nom. 

 

 

— Corrections 

✔ Date de modification du groupe : lors de la mise à jour d'une acquisition, la date de modification 
du groupe d'acquisitions est maintenant actualisée elle aussi : un groupe modifié est donc 
immédiatement identifiable. 
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4. Faces : 
 

— Nouveautés 

✔ Connaitre la face mère : sur la fiche d'une face, vous voyez maintenant si celle-ci est la face mère 
d'autres faces. Cela permet d'identifier s’il est nécessaire d’apporter les mêmes modifications à 
d’autres faces. 

 

 

✔ Décalage du nommage des faces : à l'ajout d'une colonne ou d'une travée, celle-ci se retrouvait 
sans nommage et rompait la logique de nommage de la face. Dans les cas de nommage par colonne, 
il est désormais possible de décaler le nommage de la face pour que la nouvelle colonne (ou travée) 
reprenne celui de la colonne suivante ou précédente. 
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5. Inventaire : 
 

— Nouveautés 

✔ Champs vides acceptés : un inventaire peut être créé à partir d'un fichier contenant des champs 
vides. Il n'est plus nécessaire de renseigner « EMPTY » : un champ laissé vide suffit. 

 

 

✔ Longueur minimale paramétrable : dans les préférences, il est maintenant possible de définir un 
seul caractère minimum pour la création d'un inventaire, au lieu de deux précédemment. 

 

 

Merci pour votre attention ! 

Pour toute autre demande, nous restons joignables à notre adresse 
électronique de support : 

help@eyesee-drone.com 

mailto:help@eyesee-drone.com
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