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Release note| EYESEE Cloud Version 1.27

Afin d'enrichir votre expérience EYESEE et en assurer une amélioration constante, nous avons intégré
de nouvelles fonctionnalités et effectué des mises a jour au sein de I'application EYESEE Cloud.

Les améliorations concernées par la livraison de la version 1.27 du mois de septembre 2026 sont les
suivantes.
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1. Interface & ergonomie :

— Nouveautés

v Nouvel onglet « Avancement inventaire » : un onglet unique regroupe maintenant le rapport client
(rebaptisé « Avancement inventaire »), la vue entrepot et la structure de I'entrepét, jusqu'ici réparties
dans le tableau de bord et d'autres écrans.

Jevesee Alde et support | A N Administration & Hannane

Menu Client1 /Entrey \vancemen taire

Entrepot 1

Avancement Inventaire Vue entrepot Structure de I'entrepét

EXPL TATION

Tableau de bord

Sélectionnez : Période : &  Deépét:
Avancement Inventaire
- Entrepot 1

26/7/2026 - 26/8/2026
Inventaires M

Missions

Graphiques Afficher les k1 @

Recherche dans le dépot

Utilisateurs

Cartographie

Préférences

v Ajout de fichiers par glisser-déposer : partout ot un fichier peut &tre ajouté dans le cloud, le bouton
d'import est remplacé par une zone de glisser-déposer.

Sélectionner un fichier CSV d'attendus

Glissez-déposez un fichier CSV ou cliquez pour en sélectionner un
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v Icones de statut et infobulles : les statuts et états sont désormais illustrés par des icones, et des
infobulles completent les noms de colonnes abrégés pour en faciliter la lecture.

Drones

) Filtre par zone
Filtre par nom

Toutes les faces

[] statut Nom Etat CTR

[0 &  Missiontest1 @ & LE

[0 &  Missiontest2

©

X ©® & &

v/ Changement de répertoire des missions : pour déplacer une ou plusieurs missions, il suffit de les
sélectionner puis de cliquer sur le bouton dédié (encadré ci-dessous).

Drones
Filtre par nom Toutes les faces - Afficher les missions dont les faces sont désactivées
= Statut Nom Etat CTR OPE Face MOD EXE
Test a VSA I @B 18/09/25 & (-] (-]
Test & V5AL 18/09/25 & (-] (-]
O Test Ny VSA | @D 18/09/25 & e -]

0006
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v Informations du répertoire repliables : le bloc d'informations liées & un répertoire peut étre ouvert
ou fermé, pour gagner en lisibilité lorsque la liste des missions est longue.

~ Missions Attendues 1.9 02/09/2026

Consultation du répertoire

~ Missions Attendues 1.9 02/09/2026

90

Créée par Erwan Lebeau, Derniére modification par Erwan Lebeau le 02 septembre 2026

¥

v Enregistrement des palettes : sur une mission exécutée, le bouton de sauvegarde d'une palette a
été repositionné pour rester accessible sans avoir a faire défiler la fiche.

Avant le bouton était positionné tout en bas.

Palette de I'emplacement

« A0101

»

Déclarer I'emplacement vide Sauvegarder

§scC
Attendu  valeur attendue
4547634
Waleur attendue d'origine :
4547634
Lu Valeur lug*
A 4547634
Waleur d'origine scannée par le
drone : EMPTY
§SCC2
Lu Waleur lue®
/A NO_SCAN
Waleur d'origine scannee par le
drone : NO_SCAN
Statut

Choisissez le statut palette
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2. Missions :

— Nouveautés

V' Affichage orthophoto : lors de la visualisation des nouvelles exécutions de mission, un mode
d'affichage orthophoto est disponible dans les options de visualisation. Les photos sont assemblées
pour reconstituer la face compléte.

a o
amem 8 | e @ e jeaw @& @8 |8 e e |8 a a8
g B
apmemaAapnjamemneonjans @ axjex © amja a a
ﬁaaemﬁaammeaaaaaa
8 g 0| gaa[a e t|g 8 glela ¥laa
L1} i X
o o o|le o e|leee|leee|leae e
Efﬂm@ﬂaaamaamma
O o o|lea e |9 a ®|leaa SRR RRC)
m i mn | m ! |
6o oflo e e|lee ajle e 6l a0
x L. (1]
: 0 80 8lg g a a|le o o
H | BN BN - |
0 B 8180 80|l 6 :
| BN BN NP
4 »

O Parcours O Photos @ Acquisitions O Points d'intérét

D Ignorer les 00 au début des codes @

D Recherche dynamique ®

QO rParcours @ Photos (O Acquisitions (O Points d'intérét

Au survol d'une photo, le nom de son emplacement s'affiche ; un clic ouvre le détail de
I'emplacement.
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v Zoom sur les photos : dans la vue d'exécution d'une mission, les photos d'un emplacement peuvent
étre agrandies sans avoir ni a les télécharger ni a les ouvrir dans un nouvel onglet.

sscc 031078800810171813

GTIN (EAN)
4310787202004

PROD DATE (Fab)
1

1‘11

|

I

Xa
Pal je lempla 3
P P alette de gwwg acement ’
V5B 1017 30B
BATCH (Lot
Les9sas
Déclarer I'emplacement vide
m ’!I Article
10)L699¢ Attendu  Valeur attendue
PF4913
Valeur attendue d'origine
11)21
Lu valeur lue*
PF4913
C ira I J
Numeéro support
Attendu Valeur attendue
130927100015817937
Lu
130927100015817937
valeur d'origine scannée par le
one : 13092710001581793 o

La molette de la souris (ou le geste a deux doigts) permet de zoomer et dézoomer, et un double-
clic ajuste le zoom de l'image. La navigation entre les photos se fait en cliquant sur les miniatures.

V' Date de derniére exécution : dans la vue missions, la date de la derniére exécution est affichée a
coté de chaque répertoire, ce qui facilite la recherche des missions récentes.

Répertoires m

Filtre

Folder test

test KPI

test long

test kpi

test face

test FA

test générateur
test sens

tast craditHistory

Date de la derniére exécution J.

22 mai 2026

16 avril 2026

03 avril 2026

17 mars 2026

10 mars 2026

20 février 2026

10 février 2026

07 novembre 2025
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v/ Emplacements vides forcés a EMPTY : a la création d'une mission ponctuelle, les attendus laissés
vides dans le fichier sont automatiquement remplacés par la valeur EMPTY.

;§5CC
B1-101;
Bl-202;

v Analyse automatique étendu aux erreurs : un nouveau critére dans le paramétrage du client
permet de proposer |'analyse des photos sur les acquisitions en erreur, et plus seulement sur les
NO_SCAN. L'analyse automatique via le cloud ne reprend que les acquisitions qui n'ont pas été
modifiées par les utilisateurs.

v Recherche OCR : un critére de paramétrage du client permet également d'analyser les photos par
OCR. Pour les NO_SCAN et les erreurs, I'OCR s'enclenche lorsque I'analyse automatique n'a rien
trouvé.

Sélectionner les types de codes-barres a rechercher
1D courants
[[] copei2s [] CODE_39

2D

[C] DATA_MATRIX [] QR.CODE [] MICRO_QR_CODE

GS1

[C] DATABAR [[] DATABAR_EXPANDED [ ] GS1_.COMPOSITE

Si aucun type n'est sélectionné, tous les codes-barres sont recherchés.

Analyse OCR
Activer I'analyse OCR

L'analyse OCR recherche également les textes présents sur les photos.
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3. Acquisitions :

— Nouveautés

v Clonage des groupes d'acquisitions : un groupe d'acquisitions peut désormais étre cloné. Il est
exporté depuis le groupe d'origine, puis importé dans I'espace client de destination en ajoutant le
fichier ou simplement en renseignant un nom.

Consultation du groupe d'acquisitions de drones X

Q00

Créée par Hannane Mahamoudou, Derniére modification par Hannane Mahamoudou le 24 février 2026

Création du groupe d'acquisitions de drones %

B

Importer un groupe d'acquisitions existant

— Corrections

v Date de modification du groupe : lors de la mise a jour d'une acquisition, la date de modification
du groupe d'acquisitions est maintenant actualisée elle aussi : un groupe modifié est donc
immédiatement identifiable.
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4. Faces:

— Nouveautés

Vv Connaitre la face mére : sur la fiche d'une face, vous voyez maintenant si celle-ci est la face mére
d'autres faces. Cela permet d'identifier s’il est nécessaire d’apporter les mémes modifications a
d’autres faces.

Cette face est utilisée comme référence par les faces filles suivantes :

e C-Versionl

v Décalage du nommage des faces : a I'ajout d'une colonne ou d'une travée, celle-ci se retrouvait
sans nommage et rompait la logique de nommage de la face. Dans les cas de nommage par colonne,
il est désormais possible de décaler le nommage de la face pour que la nouvelle colonne (ou travée)
reprenne celui de la colonne suivante ou précédente.

Modification des travées

D La/Les travée(s) ajoutée(s) n'ont pas de
nommage.

Voulez-vous ajouter les travées et :

Décaler de la droite vers la gauche (cas:
@ noms d'emplacements croissant). La/les
derniére(s) n'aurent plus de nom.

Décaler de la gauche vers la droite (cas :
O noms d'emplacements décroissant).
La/les premiére(s) n'auront plus de nom.

Code couleur (O We pas medifier la nammage

® Gris : Eléments & ajouter ou a supprimer
@ Vert: Eléments mis & jour automatiquement ! Les travées surlignées en vert auront leur
nommage décalé.

Orange: Eléments nécessitant une mise & jour manuelle

A\ Attention : 1 derniére(s) travée(s) n'auront plus de

nommage. Vous devrez le faire manuellement.

Appliquer le choix

10
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5. Inventaire :

— Nouveautés

v/ Champs vides acceptés : un inventaire peut &tre créé a partir d'un fichier contenant des champs
vides. Il n'est plus nécessaire de renseigner « EMPTY » : un champ laissé vide suffit.

;55CC
B1-101:
Bl-202;

v Longueur minimale paramétrable : dans les préférences, il est maintenant possible de définir un
seul caractere minimum pour la création d'un inventaire, au lieu de deux précédemment.

Consultation des préférences

Merci pour votre attention !

Pour toute autre demande, nous restons joignables a notre adresse
électronique de support :

help@eyesee-drone.com
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